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1 PRESENTATION

L'interface sortie NMEA permet de convertir les données Topline présentes sur le bus en données
NMEA, pour permettre I'interfacage entre votre réseau Topline et le matériel d’'un autre fabriquant.

Lorsque linterface sortie NMEA est raccordée sur le port COM d'un PC équipé d'un logiciel de
navigation, il est possible de renvoyer, a partir de ce méme port COM les informations de navigation
(cap et distance au Waypoint, écart de route) sur le réseau Topline via un Gyrographic, un TL25 ou une
interface entrée NMEA .

Le standard NMEA 0183 est une spécification pour la communication entre équipements marins ainsi
que pour les équipements GPS. Il est défini, et contrblé, par la National Marine Electronics Association
(www.nmea.orq) .

Le standard 0183 utilise un simple protocole série pour transmettre une "phrase" a un ou plusieurs
écoutant. Une trame NMEA utilise tous les caracteres ASCII.

IMPORTANT

- Lisez cette notice dans sa totalité avant de commencer I'installation.

- Tout raccordement électrique sur le bus TOPLINE doit étre réalisé avec la boite de connexion 90-
60-417. Utilisez uniguement du céble bus TOPLINE 20-61-001.

2 INFORMATIONS CONVERTIES PAR L'INTERFACE SORTIE NMEA

En fonction des capteurs branchés sur le bus TOPLINE, les informations suivantes sont converties en
format NMEA par l'interface :

- Vitesse surface, Loch journalier, Loch totalisateur
- Cap compas, Heure TU, Date TU, Profondeur
- Température d’eau, Température de l'air

- Pression atmosphérique

- Vitesse et angle du vent apparent

- Vitesse et angle du vent vrai

- Direction du vent vrai

- Cap et distance au Waypoint

- Ecart de route, Vitesse et cap fond

- Latitude et longitude

- Angle de mat .

- Homme ala mer
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3 TRAMES EMISES PAR L'INTERFACE SORTIE NMEA

Le trames émises par I'interface NMEA sont fonctions des capteurs branchés sur le bus Topline.

Vitesse surface et cap compas :

$IVHW,x X, T,x.X,M,x.X,N,X.X,K*hh
I 1 1 I 1 1 |_I Vitesse surface en km/hr
I I 1 | 1__| Vitesse surface en nceuds
I 1 |__I Capcompas magnétique

|__|_Cap compas vrai

Loch total et Loch journalier :

$IHVLW,x.X,N,x.x,N*hh
I 1 1__I Loch journalier en milles
|__ | _Loch total en milles

Profondeur :

S$IDPT,x.X,X.X,,*hh
| | _Offset sondeur, >0 = distance transducteur surface, >0 = distance transducteur quille.
|_Distance transducteur fond

$IIDBT,x.x,f,x.x,M,,*hh
I 1 1__1 Profondeur en métres
|_|_Profondeur en pieds

Température de 'eau :

$IIMTW,x.x,C*hh
|| _Température en degrés C

Angle et vitesse vent apparent :

$IVWR,x.X,a,X.X,N,X.X,M,x.X,K*hh
I 1 1 I I 1 1_I Vitesse venten km/h
I 1 1 | 1_1 Vitesse venten m/s
I I |__| Vitesse vent en nceuds
|__|I_Angle de vent apparent de 0°a 180° L= babord, R=Tribord

Direction et vitesse vent réel :

$IIMWD,x.X, T,X.X,M,X.X,N,X.x,M*hh
I 1 1 I I 1 1_1I Vitesse venten m/s
I I 1 | 1__1 Vitesse venten nceuds
I I |__| Direction du vent de 0°a 359°magnétique
|__|I_Direction du vent de 0°a 359° vrai
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Angle et vitesse vent réel :

$IVWT, x.X,a,x.X,N,Xx.X,M,x.x,K*hh
I 1 11 I 1 1_I Vitesse duventenkm/h
I 1 1 I 1__1 Vitesse duvent en m/s
I I |_1_Vitesse du vent en nceuds
|__|I_Angle du vent réel de 0°a 180°, L= béabord, R= tribord

Température de l'air :

$IIMTA,x.x,C*hh
|| _Température en degrés C

Compas magnétique:
$IIHDG,X.X,,,,*hh
|_Compas magnétique

$IIHDM,x.x,M*hh
|__I_Compas magnétique

Compas vrai :
$IIHDT,x.x,T*hh

|__|I_Compas vrai
Barometre :

$IIMMB, x.x,1,x.X,B*hh
I 1 1__| Pression atmosphérique en bars
|_|_Pression atmosphérique en pouces de mercure

Angle de mat :

$IIXDR,A,x.x,D,mastangle,*hh
|_Mesure de I'angle de mat en degrés

Heure et date UTC :

$11ZDA, hhmmss.ss, XX, XX,XXXX,,*hh
I I |_Année
I I 1_Mois
I |_jour
|_Heure

Position géographique, latitude et longitude :

SIGLL,IIILILa,yyyyy.yy,a,hnhmmss.ss,A ,A*hh
I I I I |_Status, A= data valide, V= data non valide
I I [ |_heure UTC
I || Longitude, E/W
|| Latidude, N :S
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Cap et vitesse fond :

$IVTG,x.X, T,X.X,M,X.X,N,x.x,K,A*hh
I 1 1 I 1 1 1_I Vitesse fond en km/h
I I 1 I 1_1 Vitesse fond en nceuds
I 1 |__I Capfond magnétique
|| _Cap fond vrai

Ecart de route :

$IIXTE,A A Xx.x,a,N,A*hh
|_Ecart de route en mille, L= gauche, R= droite

Cap et distance au Waypoint :

$IIRMB,A,x.x,a,,, lIlIIL11,a,yyyyy.yy,a,x.x,X.X,X.x,A,a*hh
I I I [ I I | |_Vitesse au WP en noeuds
I I [ I | | _Cap vrai de destination en degrés
I I [ | 1_Distance de destination en milles
I I | 1 _Longitude du WP de destination, E /W
| |_Latidude du WP de destination, N/S
Direction de I'écart de route, L/R
_Distance de I'écart de route en milles

Homme a la mer :

$TRWPL,,,,,MOB,*hh
|_Nom du WP

$PMLR,05,01,02,037,*hh (cette phrase déclenche la procédure « MOB » sur les GPS MLR compatible).
I 1 | 1_Checksum
I 1 | _Octets de données (02= touche MOB du GPS)
I 1_Nombre d'octets de donnés (01= 1 seul octet de données)
|_Type de phrase (05= simulation appuis touche clavier)

4 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

- Alimentation : 10 a 16VDC.

- Consommation : 20mA.

- Etanchéité :IP54.

- Cable de raccordement bus Topline: longueur 3 métres.

- Cable raccordement NMEA équipé prise SubD 9 pts : longueur 3 metres.

- Poids : 380 gr (cable compris).

- Température de fonctionnement : -10C a +50<C.

- Température de stockage : -20C a +60<C.

- Caractéristiques des trames NMEA :

Les trames NMEA émises par I'interface sortie NMEA sont conformes a la norme NMEA 0183 V2.30.

Le format des trames est: 4800 bauds / 8 bits avec le bit 7 a 0 / 1 bit de start et 1 bit de stop. Avec
checksum.

Les trames sont émises en continu, et toutes les trames sont émises a chaque cycle.
Au démarrage l'interface sortie NMEA émet une trame propriétaire indiquant le numéro de version du
Firmware et sa date de création.
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5 DIAGNOSTIQUE DES PANNES 15F NIVEAU.

Ce chapitre peut vous permettre de faire face, sans perte de temps, aux incidents bénins qui ne
requierent pas lintervention d'un spécialiste. Avant de prendre contact avec l'assistance technique,
consultez le tableau d’'aide au dépannage ci-dessous.

Pannes Causes possibles et solutions

Le cable bus n’est pas ou mal connecté a la boite de connexion : vérifiez
le branchement et la connexion dans la boite de connexion. Vérifiez I'état
des cables: ils ne doivent pas présenter de trace d'usure ou
sectionnement.

L’appareil écoutant n'est pas paramétrer correctement: NMEA 4800

] ] ) bauds, 8 bits de données, 1 bit d'arrét.
L'appareil écoutant n'affiche pas les données issues de - ] ) ]
l'interface sortie nmea.. Veérifier que les trames NMEA émises par l'interface sortie nmea sont

compatibles avec I'appareil écoutant.

Vous pouvez vérifier les trames, en utilisant un PC avec linterface
sortie NMEA branchée sur un port Com et le programme Hyper Terminal
de Windows (menu démarrer/tous les programmes/accessoires/hyper-
terminal). Parametres du port : Bits par seconde 4800, bits de données 8,
parité aucun, bit d'arrét 1, contréle de flux aucun.

Si vous n’'arrivez pas a résoudre le probleme, contactez votre distributeur.

6 INSTALLATION

6.1. Liste des accessoires
- Boite de connexion TOPLINE : 90-60-121
6.2. Précautions d’installation

Le boitier de I'interface sortie NMEA est étanche aux projections d’eau. Fixez le boitier dans un endroit
qui ne risque pas d'étre inondé.
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6.3. Mise en place de I'interface

- Fixer le boitier avec des vis @4

I=3
MARINE ELECTRAKICE —3.2
i
9.5
W v intertace Outpat 1714
Topline Bus NMEA Cutput
A4 AV ¥, g
133.5
Unité : mm
Figure 1

ATTENTION :

- La connexion de L'’interface sortie nmea doit s’effectuer hors tension.
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6.4. Raccordement de L'Interface Sortie NMEA a un PC et un Gyrographic

Faites cheminer le cable bus de I'Interface Sortie NMEA vers la boite de connexion TOPLINE de
votre installation.

Raccordez le cable bus dans la boite de connexion comme indiqué sur la figure 2.

Raccordez la prise SubD sur le port Com (RS232) du PC (Il est possible d'utiliser un adaptateur
USB/RS232).

Paramétrez votre logiciel de navigation afin qu’il émette sur le port RS232 du PC les informations de
navigation, puis effectuez l'initialisation de l'interface entrée NMEA du Gyrographic (se reporter a la
notice Gyrographic).

Gyropilote Graphic

v “ mode vent reel G5 ¢
Consigne ang vent rl
-30° | -30°

Angle de barre

10 010
0 nke
VT et metoce Ompt
Convertisseur
12/12 volts Jaune Vert
1 y 4 B W
El E E ELE B E M EE EE E entrée NMEA
GND tresse e 51 5 S S
DATA noir | - _—_ _— _~ " ——_ " -

*********

Il
12VDC blanc | 'R 2 |
: — o Il

Alimentation 12Vdc boite de connexion
90-60-417

Figure 2 : raccordement a un PC et un Gyrographic
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6.5. Raccordement de L’Interface Sortie NMEA a un PC et un TL25

Faites cheminer le cable bus de I'Interface Sortie NMEA vers la boite de connexion TOPLINE de
votre installation.

Raccordez le cable bus dans la boite de connexion comme indiqué sur la figure 3.

Raccordez la prise SubD sur le port Com (RS232) du PC (Il est possible d'utiliser un adaptateur
USB/RS232).

Paramétrez votre logiciel de navigation afin qu’il émette sur le port RS232 du PC les informations de
navigation, puis effectuez l'initialisation de l'interface entrée NMEA du TL25 (se reporter a la notice
TL25).

i i TL 25
D VITES SURF
16.85
NOEUDS
f—————
{ ) ANG VENT AP
DEGRES
PROFONDEUR
10.50
METRES
nke
[Convertisseur
12/12 voltS
entrée NMEA
GND tresse
DATA noir
12VvDC blanc
Alimentation 12Vdc boite de connexion

90-60-417

Figure 3 : raccordement a un PC et un TL25
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6.6. Raccordement de L’Interface Sortie NMEA a un PC et une Interface entrée NMEA

Faites cheminer le cable bus de I'Interface Sortie NMEA vers la boite de connexion TOPLINE de
votre installation.

Raccordez le cable bus dans la boite de connexion comme indiqué sur la figure 4.

Raccordez la prise SubD sur le port Com (RS232) du PC (Il est possible d'utiliser un adaptateur
USB/RS232).

Paramétrez votre logiciel de navigation afin qu’il émette sur le port RS232 du PC les informations de
navigation, puis effectuez l'initialisation de I'interface entrée NMEA (se reporter a la notice Interface
entrée NMEA).

Dﬁ
e
e ) @ TWARINE Ells(cﬁm @
mﬂﬁm U @ ”l’ . NMEA Interface Input @
V// [ el L N Ni
[Convertisseur
12/12 voltS Jaune Vert
J V4 I W
ylololo afd|®]d ulelolo entrée NMEA
GND tresse T 1 ()
DATA noir | - ———_— - ____- - -~ _ g
12VDC blane | |22 e o8le o Sla j2lEEES]
=0 =00 = - w
01283198 31953552 153
Alimentation 12Vdc boite de connexion
90-60-417

Figure 4 : raccordement a un PC et une Interface entrée NMEA
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6.7. Raccordement de L’Interface Sortie NMEA a un appareil écoutant

+ Faites cheminer le cable bus de I'Interface Sortie NMEA vers la boite de connexion TOPLINE de
votre installation.

+ Raccordez le cable bus dans la boite de connexion.

e Coupez la prise SubD .

e Branchez le fil bleu sur le « +NMEA » de l'appareil écoutant et la tresse de masse sur le «—
NMEA ». Isolez les autres fils

(O ma f

SIS
i

Alimentation 12Vdc

©

GND tresse
DATA noir
12VDC blanc

,,,,,,,,,,,,,,,,,

Bleu Tresse
+NMEA -NMEA

,,,,,,,,,,,,,,,,,

boite de connexion
90-60-121

\ Figure 3 : raccordement a un appareil écoutant /

Si vous réduisez la longueur du céble bus, dénudez et étamez les fils avant de les connecter dans la
boite de connexion.

Identification des conducteurs des cables

Cable bus 3 conducteurs Identification des fils
Fil blanc +12V
Fil noir Data Topline | Bus TOPLINE
Tresse Masse
Cable NMEA 5 conducteurs Identification des fils
Tresse RX & TX - NMEA
Fil bleu RX +NMEA
Fil rouge NC
Fil blanc TX +NMEA
Fil jaune NC
Fil vert NC
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